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认知重启

一、新时代教育变革趋势
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人才培养要求的变化趋势
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固定课堂教学和实践环节和项目自由时间之间冲突越来越明显

传统考试评价规则和培养学生创新思维能力要求之间渐行渐远

传统固定学科和专业之间融合度越来越高

趋势1：重新思考传统高校教育——专业划分，时间安排，评价规则



“网络时代的资源唾手可得，使以往的“讲”课不再吸引学
生”

趋势2：向深度学习和合作学习等混合方式转变

从纵向分工体系，到横向协作体系。
---自组织的驱动力



趋势2：向深度学习和合作学习等混合方式转变

交互式教研模式

纸质教材/传统课堂教学

动态电子网络授课 开放式创新实验室

加深对重点和难点的理解

全面掌握基本内容达到教学要求

通过实践掌握重点和难点掌握内容的相互关联提升思维能力

如何加速“专业知识积累”到“创新思维能力”培养转变？



MOOC（Massive Online Open Course）

The Year of the MOOC

Clockwise, from top left: an online course in circuits and electronics with an 
M.I.T. professor (edX); statistics, Stanford (Udacity); machine learning, 
Stanford (Coursera); organic chemistry, University of Illinois, Urbana 
(Coursera).
By 
Published: November 2, 2012

Education Goes Digital:
The Evolution of Online Learning and 
the Revolution in Higher Education？



MIT少年讲师－MOOC推进了跨年龄段竞争 MOOC推进了线下学习分享与协作

MOOC带来的变化



• 探索

MOOC引发的当下思考



趋势3：教育从 消费者 到 创造者



MIT的凌晨四点......引发全球“创客教育”



• Xilinx (Zynq Project)
• Texas Instruments (BeagleBoard Projects)
• Facebok (Open Compute Project)
• VIA Openbook
• OpenMoko
• SHPEGS
• Multimachine
• Arduino
• ...

http://openanalog.brace.io

开源硬件：竞赛，公司，高校，社区与论坛

Arduino
Arduino 是一款便捷灵活、方便上手
的开源电子原型平台，包含硬件
（各种型号的arduino板）和软件
（arduino IDE)。它适用于爱好者、
艺术家、设计师和对于“互动”有
兴趣的朋友们。



OPEN 3D Printer：

开源硬件：竞赛，公司，高校，社区与论坛

OPEN Compute Project(OCP):
Facebook主导的“开放计算项目”（Open Compute 
Project）又有力作出现：投资3亿美元，PUE只有1.04，
位于北极圈附近的开源试验中心已经对外开放。



MultiMachine: 开源数字机床
The multimachine is an all-purpose open source machine tool 
that can be built inexpensively by a semi-skilled mechanic with 
common hand tools, from discarded car and truck parts, using 
only commonly available hand tools and no electricity. 

开源硬件：竞赛，公司，高校，社区与论坛

Project Ara: 模块化手机
Project Ara is the codename for an initiative by Google that 
aims to develop a free, open hardware platform for creating 
highly modular  smartphones



Discover 
OpenReflex：
the Open 3D 
Printed Camera

开源硬件：竞赛，公司，高校，社区与论坛

OPEN Analog Hardware



各种创意转变为现实的人

开源硬件

编程 无人机

众筹

机器人

物联网
社区

Arduino

3D打印

分享
各种创意

图形化编程

气球小车
创业

创客的特点：创新+协作分享

创客（Maker）



开源硬件引发教学实践体系变化

“E”是向外的意思
“duce”是引导

“tion”是名词，引导出来。
所谓的教育，就是把一个人的内心，真正引导出

来，帮助他成长成自己的样子



认知重构

二、新产业引领新工科

“复旦共识”、“天大行动”和“北京指南”



新工科的内涵与特征、关键任务

工科

新工科：以应对变化、塑造未来为建设理念，以继承与创新、交叉
与融合、协调与共享为主要途径，培养多元化、创新型卓越工程人
才，为未来提供智力和人才支撑。 

新
         新理念：应对变化塑造未来          

      新要求：未来多元化、创新型卓越工程人才    

        新途径：继承与创新，交叉与融合，协调与共享        



围绕“新工科”关键任务

p 重构人才知识体系

p 重塑人才培养质量观

p 创新教学方式与技术

p 强化实践创新能力

p 完善创新创业人才培养模式

p 加强技术转移与成果转化

p 中国特色

p 家国情怀

p 全球视野

学与教 实践与创新创业 本土化与国际化



微波工程
光电工程

电路系统
模拟集成电路

系统软件
工具软件

数字集成电路
通用逻辑电路

应用软件
算法库

网络服务
网络工具

？？？？
？？？？

场——电荷载体

程序——处理器

比特——逻辑

电势——电路

数据——算法

数据包——网络

媒体——认知

物质及其运动规律 介质材料

元器件

微处理器

电子计算机

开关电路

互联网络

网络社会

电磁场理论
固体物理

电路理论

布尔代数

计算机原理

算法理论

网络理论

认知理论

通信原理

随机过程
信号与系统

离散信号处理

离散数学

编程语言

数据结构

网络协议

数理方程
量子物理

普通物理

复变函数

概率与统计

微积分
几何与代数
矢量分析

统计信号处理
模式识别

抽象空间

信息论

信息载体 智能系统
相互作用

新一代人工智能产业发展评价指标体系面向复杂工程的共性关键技术链

新材
料、

新器
件、

新装
备
及

新领
域应

用



迈向“新工科”，我们面临的问题与挑战

①学生创新思维与创新方法训练不足。受高中应试教育以及大学里的“新应试教育”模式局限，
大学生创新性提出问题和解决问题的动力和能力不足，也没有掌握科学的创新思维与创新方法。

②专业壁垒束缚创新人才培养。目前“福特生产模式”（刚性化的流水线生产）下的工程教育理
念是传统工业化时代的产物，这与当前信息化尤其是人工智能时代下的跨界融合思维方式完全
不适应。

③工程实践能力与行业需求、职业要求之间不匹配。由于高校实践资源有限且“闭门造车”现象
严重，学生在大学期间的工程实践非常有限，动手机会少；实验内容比较陈旧、碎片化和工程
应用导向不足，工程人才培养与社会需要脱节、与企业需要脱节、与“新业态”需要脱节。

④创新教育受益面窄。我国高等教育从精英化到普及化转变，而相应的创新实践资源有限，只有
部分学生接触到创新思维、创新方法和创新能力训练，没有实现全员覆盖。



面向新工科，以“一体三融合 ”为核心人才培养体系

创新思维训练不足

专业壁垒愈发明显

工程应用导向不够

创新教育受益面窄

主要问题

专业课程与创新思维
相融合

工程认知与创新方法
相融合

实践体系与创新能力
相融合

创新培养举措

建立专业课程与TRIZ
创新理论的紧耦合关系

建立覆盖理论-仿真-实
验贯穿式的实践体系

创新协同办学模式，
深化产教融合机制

解决问题途径

创新思维能力

自主学习能力

工程实践能力

合作交流能力

群体培养目标



建立专业课程与TRIZ创新理论的紧耦合关系

陈良兵、朱莉、王玉皞、鄢秋荣、周辉林，基于TRIZ和专业课程紧耦合关系的教学方法研究[J]. 高等工程教育研究, 2016(06):190-193.

• TRIZ“发明问题解决理论”：40个发明原理、
39个工程参数及矛盾矩阵、物理矛盾和四大
分离原理等构成的理论体系；

• 系统地分析和发现创新问题中的技术矛盾，
提供创新思路和方法；

• 建立创新教育与专业课程的紧耦合关系，使
得学生在掌握专业课程知识的同时也掌握科
学的创新方法.



提炼矛盾是关键
原理类比是途径

建立专业课程与TRIZ创新理论的紧耦合关系

多问多讲“为什么”，引导学生思考

思想

采用类比教学法，降低学习与理解难度

讲解要“细而透”，逻辑链条串起来

引入“TRIZ”，培养创新思维和方法

重构课堂逻辑-“金课”
重构知识体系-“精品资源课程”



建立专业课程与TRIZ创新理论的紧耦合关系

建立了知识点与TRIZ方法流程之间的映射关系，以电路中的技术矛盾驱动知识点，建立了创新教育与专业课程之间的紧耦合关系



校内校外产学合作示范基地

一年级 二年级 三年级 四年级 研究生

基础练习 平台与系统 专业应用 实习与
毕业设计

研究与项目开发
领导力锻炼

现代测试技术
智能控制技术
图像处理
机器学习
人工智能
综合课程设计
…

工业现场工程实践
贴近工业应用
撰写学术文章
国际化
领导力…

工程师进学校
项目驱动的实践课程

体系
线上资源与

校内线下的合作
团队协作与沟通

交流产学协同育人
结合企业“开源软硬件”

双创优势

大信息类工程导论
新生研讨课
计算机程序设计
电路基础
电工学
…

信号与系统
机器人学
设计/制造
电子线路
…

数字信号处理
自动控制原理
现代控制理论
传感器原理
通信原理
软件无线电…

建立覆盖理论-仿真-实验贯穿式的工程实践体系

贯穿式、持续递进



创新协同办学模式，深化产教融合机制

校
校

协
同

国
际

交
流

与
合

作
协

同

校
所

协
同 校

企
（

行
业

）

协
同

武汉大学
天津大学
华中科技大学
东南大学
西安电子科技大学 
            信息工程学院

协同育人“新模式”和“新引擎”

卡尔加里大学（加拿大）
伊利诺伊州立大学（美国）
英属哥伦比亚大学（加拿大）
韦恩州立大学（美国）
达拉纳大学（瑞典）
俄亥俄州立大学（美国） 

泰豪科技股份有限公司
Arduino
微软亚洲研究院
洪都航空工业集团
罗德与施瓦茨有限公司
中煤工业集团
亚马逊Amazon
            

中电14研究所
中电29研究所
中电10研究所
解放军6909厂
中科院上海应用物理研究所
中科院上海微系统所

逐步丰富“协同育人生态体系”



面向新工科创新实践体系建设“三注重”

学科交叉1

2

3

Ø改革传统的学科体制，重新认识当今乃至未来学科发展的趋势，厘清

现有学科体制内部的利益关系，重新对于现有的学科门类进行划分。

Ø建立跨单位、跨学科、跨地区的协同研究团队，科学设计交叉学科研

究的激励政策和手段。

Ø盘活现有学科队伍，注重培育具有交叉学科背景和学科交叉意愿、能

力的学科人才队伍建设。

Ø切实重视交叉学科人才培养，注重相关人才储备。

学科交叉（新工科、新医科、新农科、新文科）

科教协同

产教融合



艺术与信息技术交叉平台-ArtEntropy Project

ArtEntropy 
Project

机器学习训练
山水画特征集合

实景演化
山水

交叉学科开源项目，辐射于艺术、媒体以
及信息技术不同专业学生综合创新平台

南昌大学与浪潮联合实验室



声光智能音响 老年卧室氛围灯 母婴智能小夜灯屏幕感应挂灯 金黄光路灯 植物照明

喜马拉雅AI音响+
健康光源

发挥促进褪黑素分泌
的技术优势

发挥无蓝光、高显指
的技术优势

发挥低色温、无蓝护眼
的技术优势

发挥强穿雾能力、高显指
的技术优势

发挥全光谱接近自然光的
技术优势

单品与得力集团智能
研究院合作

单品与喜马拉雅AI
音响合作

落地南昌高新区智能
路灯示范性系统

工业设计与信息交叉平台-智能照明



虚拟脑外科手术训练系统：原创性力触觉系统和生物力学建模与交互

加拿大Neuro Touch腹腔器官模型
（世界领先水平）

我们的系统建立的器官模型（视觉
效果更逼真、可触控操作观察形变）

西门子CT三维重建建立的肿瘤模型
（世界领先水平，只能看不能触碰）

我们的系统建立的肿瘤模型
（视觉效果更逼真，可触控操作观察形变）

医工交叉平台-智能虚拟交互系统

涵盖医学、生物学、力学与信息交叉



面向新工科创新实践体系建设“三注重”

学科交叉1

2

3

Ø内涵是把优秀科研人员、先进实验室、前沿项目等优质科研资源引入育

人过程，充分发挥计划实施对教育教学改革的引领、示范和辐射作用。

Ø核心是树立开放合作、融合发展的观念，着力打破体制机制壁垒，在培

养目标、教学保障、资源共享、管理运行等方面建立协同机制。

Ø目标是科研人员和教师要把培养人才放在首位，潜心治学从教，努力培

养更多创新人才。

科教协同（科研与教学的关系）

科教协同

产教融合



伽玛光子 探测处理 图像重建

工学、理学和医学三大主要学科门类交叉贯穿新材料、新器件、新装备与新领域应用 

       具有生化灵敏度极高的核医学分子影像技术，在恶性肿瘤、心血管疾病、神经系统疾病等重大疾病的早
期诊断、疗效评估、病理研究等方面具有极大的应用价值。以自主研发、源头创新的智能PET技术为基础，
形成信息比最大化、系统成本可裁剪、系统结构可变形的新一代定量PET整机医疗装备。对于带动国产高端
医疗器械产业链升级，满足国计民生的重大需求具有重大意义。为优化江西省本土的重稀土产业布局，促进
本地医疗检测产业发展带来历史性机遇。

提升江西独具特色的重稀土矿资源

医工交叉平台-小动物PET/CT系统



智能定量组分的辐射探测材料

自主研制了适应于不同应用场景和性能需求的闪
烁晶体多样、光电器件多种、快电子学多套的
24款闪烁探测器

MVT采用能量阈值进行采样，具有两个特点：
1.“感兴趣的闪烁脉冲具有一定程度的能量，由能量阈值到时间刻度”，极大
得降低了系统的复杂程度;
2.“脉冲越快单位时间获得的样本数越多”，能智能地适应脉冲特征。
Z. Deng, et al, Transaction on Nuclear Science （IEEE 会刊）, 2015 
Z. Deng, et al, Journal of Nuclear Medicine （IF=6.65）, 2016 ，151.8 皮
秒时间分辨率
至今仍是PET探测器（无机闪烁体/PMT制程）的世界纪录

智能采样的前端电子学
1 32

IF=38.7
MVT～多电压阈值

智能PET系统整机

医工交叉平台-小动物PET/CT系统

第二代单片4×36通道FPGA MVT
（上：ADC板；下：TDC板） 

a）提拉法单晶生长设备
b）高质量的硅酸钇镥单晶 

可以根据需求，快速、高效地完成不同孔径大小的小
动物PET系统的搭建，利用超高分辨率模块化探测器模
组，在不改变探测器主体结构的情况下，完成了多种
应用适应性PET成像系统。 



光电交叉平台-新型单光子三维成像仪

主要技术指标
• 像素大小：512*512
• 位置分辨率为：2mm
• 原深度分辨率为：53mm 

首光子飞行时间深度成像结果

主要技术指标
• 原深度分辨率为：34mm
• 算法处理后深度分辨：4mm 

2014年1月《Science》杂志刊发研究成果：一种通过单个时间相关SPAD
探测器进行光栅式扫描的首光子成像（First-photon imaging, FPI）系统，
仅仅利用探测器接收到的第一个光子实现高质量的三维图像重建。



校企联盟联合实验室



南昌大学电子设计竞赛基地

南昌大学物联网创新创业基地

南昌大学大学生创新创业服务基地

南昌大学移动互联网创新创业基地 南昌大学智能汽车创新创业基地

（主要面向年级：大三、大四）

（主要面向年级：大二、大三）

（主要面向年级：大一、大二）

竞赛与创新创业基地



开放式无线充电系列装置

具有匀强磁场特性磁谐振耦合式多负载无线充电装置

成果转化为创新项目
或自主竞赛项目(3)

科研项目转化为大学生科研训练项目，并获得2015年度
全国物联网大赛ICAN总决赛二等奖

XZ平面的
磁力线
分布图

系统整体磁通量分布

开放式无线充能系统

工作原理：
1. AC-DC-AC或DC-AC电源产生百千赫兹的高频交流电压，并激励LC发射
谐振器中的电感线圈产生高频磁场；
2. 利用特殊电感线圈结构在一定空间内产生均匀磁场，例如Helmholtz线圈
结构可以在以线圈为棱的柱状体内部产生三维的均匀磁场；
3. 利用线圈之间的磁耦合（电感耦合）谐振将能量由发射端逐级传递给多
个接收谐振器，在接收端经整流滤波后为负载提供电能。

解决的难点和创新点：
1.设计中充分考虑了导致多负载充电时各负载之间相互干扰的两个因素：
多负载分压效应和交叉耦合效应，利用K变换器或单中继线圈将多个接收谐
振器之间的影响相隔离；
2.各谐振器谐振频率的精确校准，以保证发射谐振器、中继谐振器和接收
谐振器等谐振在同一频率上；

相关专利：
1、罗斌（南昌大学），具有匀强磁场特性的磁谐振耦合式多负载无线充
电平台，CN104104159B
2、罗斌; 周俊杰（南昌大学），一种具有多负载隔离特性的可拓展无线
充电垫，CN105958666A

相关论文：
B. Luo*, S. Wu, N. Zhou. Flexible Design Method for Multi- Repeater 
Wireless Power Transfer System Based on Coupled Resonator 
Bandpass Filter Model[J]. IEEE Transactions on Circuits and 
Systems-I: Regular Papers, 2014, 61(11): 3288-3297.

开放式无线充电系列装置
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首个智慧校园共享单车大数据监管平台

太阳能供电 直流/POE供电 便携式

饱和度监测系统采用移动物联网技
术，有效监控共享单车的流量流向，
为政府和车企提供精确的总量管控
和资源调配信息；通过大数据分析，
实现共享单车的区域合理载荷目标；
借助智能调度管理，帮助车企合理
调配车辆，降低运维成本。

© i-LAND和南昌大学人工智能工业研究院

科技部03专项：移动物联网典型示范性项目



发送模块PCB版图 接收模块PCB版图 搭建可见光数字语音通信系统

南昌大学与复旦大学合作，用五基色LED灯珠进行光通
信测试，速率达到10.95 Gb/s，超过牛津大学保持的
10.4Gb/s的速率，成为目前国际上单灯珠多基色LED

芯片实现的最高可见光通信速率。

五基色LED灯珠应用于高速可见光通信

显色指数 97.5
色温 2941K

光效 121.3 lm/W

开源高速可见光通信系统



2017年江西省高等学校教学改革研究课题立项项目
1项（重点）+8项（一般）

教育部高等教育司关于公布有关企业支持的产学合作协同育人项目立项名单
10项（教学内容和课程体系改革）+8项（实践条件建设）+20项（创新创业联合基金）+6项（新工科建设专题）

教育部办公厅关于推荐首批国家级新工科研究与实践项目
电子信息类学科交叉融合的新工科人才培养探析

拓展“产学合作纬度”，强化协同育人机制

      南昌大学-华为信息与网络技术学院（Huawei Authorized Information and 
Network Academy-HAINA ）是华为公司主导的，面向全球的校企合作项目，在
全球范围内为社会及ICT产业链培养创新型和应用型技术人才。也属于2017年
教育部-华为技术有限公司产学合作协同育人项目

产学合作协同育人示范基地（虚拟仿真联合实验中心）

2017年11月12日



2018年1月13日，由ARM大
学计划和安芯教育联合举办
的ARM公司“产学合作协同
育人”新春交流研讨会在
ARM上海办公室圆满结束。
当天共有100名来自全国各地
的老师和合作伙伴企业代表
参会，教育部高教司理工处
徐家庆老师代表项目专家组
出席，ARM公司Carl Chen、
Andy Chen代表公司出席并
致辞。

Arm大学计划产学合作杰出贡献颁奖

2017年Digilent全可编程创新创业比赛中国区总决赛特等奖



序号 竞赛名称
1 中国“互联网+”大学生创新创业大赛
2 “挑战杯”全国大学生课外学术科技作品竞赛
3 “挑战杯”中国大学生创业计划大赛
4 ACM-ICPC国际大学生程序设计竞赛
5 全国大学生数学建模竞赛
6 全国大学生电子设计竞赛
7 全国大学生化学实验邀请赛
8 全国高等医学院校大学生临床技能竞赛
9 全国大学生机械创新设计大赛

10 全国大学生结构设计竞赛
11 全国大学生广告艺术大赛
12 全国大学生智能汽车竞赛
13 全国大学生交通科技大赛
14 全国大学生电子商务“创新、创意及创业”挑战赛
15 全国大学生节能减排社会实践与科技竞赛
16 全国大学生工程训练综合能力竞赛
17 全国大学生物流设计大赛
18 “外研社杯”全国英语演讲大赛
19 全国职业院校技能大赛（只纳入高职排行）

2019年2月2日，中国高等教育学会《高校竞赛评估与管理体系研究》专家工作组

发布《中国高校创新人才培养暨学科竞赛评估结果》

本科：2014-2018年全国普通高校竞赛评估结果（本科）

44 南昌大学 165 77.48 江西省

排名 学校名称 获奖数量 总分 省份

信息工程学院学生竞赛：
国际级：8项（二等7项，三等奖1项）

国家级：32项（特等奖1项，一等奖11，二等奖13，三等奖7）

学生专业竞赛成果披荆斩棘

全国第44，综合院校第13，Z14第1



2018“互联网+” 创新创业大赛
国家级金奖1项、银奖1项

2018年“恩智浦”杯全国大学生智能汽车竞赛
2项一等奖、2项二等奖

2018年美国大学生数学建模竞赛
1项一等奖、4项二等奖

第九届蓝桥杯蓝桥杯全国软件和信息技术专业人才大赛
3项三等奖

2018年中国机器人大赛
2项一等奖、1项二等奖

大学生电子设计竞赛——2018年嵌入式系统专题邀请赛
1项二等奖

人才培养质量整体提升



学生成果
专利1项，论文3篇；

国家级创新创业项目6项；
国家级学科竞赛获奖 76项；

教改成果

申报校级教学成果8项；
发表教改论文4篇；

教改项目

省级重点教改项目1项；
省级重点委托项目1项；

省级一般项目9项； 工程实践体系
联合实验室5个；
实践基地30个；

产学协同育人新机制
国家级产学合作协同育人

项目8项；
省级产学合作协同育人项目7项；

教学获奖
校级教师授课竞赛获奖26项；

国家级教学竞赛获奖6项；
南昌大学十大教学标兵1人次；

以“一体三融合 ”
为核心的“大信息” 类
新工科人才培养体系

text

人才培养质量整体提升



面向新工科创新实践体系建设“三注重”

学科交叉1

2

3

Ø将产业的理念、技术、资源整合到学校的培养体系、课程、实训以及师

资建设中。

Ø将学校培养的学生、科研和双创成果带给产业；共享和优化产学资源配

置，助力产业建设；培养高素质创新人才。

Ø紧密围绕产业需求，强化实践教学，完善以应用型人才为主的培养体系。

Ø推进专业学位研究生产学结合培养模式改革，增强复合型人才培养能力。

Ø加强创新创业人才培养，为学生提供多样化成长路径。

产教融合（对经济社会发展的贡献）

科教协同

产教融合



移动物联网与大数据安全产教融合联合实验室

关键基础设施工业
控制系统信息安全
保障技术研发

物联网与智慧城市
安全保障关键技术
研发与应用示范

南昌大学与江西攻防网络技术有限公司、火眼信息技术有限公司构建
的技术团队参与完成如下相关的典型的移动物联网与大数据安全项目

两家企业投入：4500万/五年



新思科技人工智能实验室

新思科技人工智能实验室致力于在更开放的平台上，与行业
专家们共同探索人工智能技术发展所带来的软硬件协同开发
等新问题，并寻求更有效的解决方案，帮助设计人员加速人
工智能芯片的开发和应用普及



人工智能学院

• 让教育从产业中来到产业中去。

• 打造新工科产学融合2.0培养模式，

符合工程教育规律和时代特征。

• 将产业的理念、技术、资源整合到高

校的课程、实训以及师资中。

• 将高校培养的学生、科研成果以及双

创成果带给产业。

人工智能学院 人工智能产业学院 人工智能国际学院



团队孵化、产品孵化、临空加速、园区落地四级联动模式

服务政府、企业、产业、社会的公益性、枢纽型协同创新平台，推进创新链整合，
产学研一体化，形成产业技术创新协同发展优势。 

人工智能国际创新研究中心



融合·引领

1

江西省人工智能产业联盟
副理事长单位

中国信息技术新工课产学研联盟
人工智能协同育人工作委员会

副主任单位

虚拟现实及可视化技术
国际合作创新中心

中国计算机学会、中国图象图形学会、
中国仿真技术学会、IEEE 

江西省发改委
江西电子信息产业产教融合联盟

理事长单位

江西省发改委
物联江西与数字经济产业产教融合联盟

理事长单位

江西省虚拟现实产业联盟
副理事长单位

江西省虚拟现实专委会
主任单位

江西省人工智能专委会
主任单位

产教融合基础

长江中下游城市综合科技服务平台研发与应用示范项目
科技部国家重点研发计划



新机遇与新挑战：政府扶持、平台支撑、纵向资源集聚、横向跨界融合
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快（抓快）

江西新模式

通过平台建设优化地方综合性高校人工智能领域科技创新体系，
完善地方综合性高校人工智能领域人才培养体系，
推动地方综合性高校人工智能领域科技成果转化与示范应用。 






